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	PLANO DE ENSINO-APRENDIZAGEM

	1. EMENTA 

Equações \Diferenciais Ordinárias de Primeira Ordem. Equações Diferenciais Ordinárias de ordem dois e superior. Séries de constantes. Séries de potências. Resolução de Equações Diferenciais por séries de potências. Transformada de Laplace.

	2. OBJETIVOS 

    DO CURSO:

A missão dos Cursos de Engenharia Elétrica, Engenharia Mecânica e Automotiva é formar Engenheiros comprometidos com o desenvolvimento industrial, humano e social, na busca de soluções tecnológicas competitivas e/ou inovadoras, compatíveis com a qualidade ambiental do meio em que atua.

	3. OBJETIVOS 

   DA DISCIPLINA

3.1 GERAL: 

Aplicar os conceitos matemáticos na resolução de problemas, através de técnicas analíticas e recursos tecnológicos.

3.2 ESPECÍFICOS:

Identificar e resolver problemas; reconhecer o uso de Equações Diferenciais e séries em diversas aplicações; aplicar corretamente as técnicas de resolução de Equações Diferenciais e Transformada de Laplace em situações problemas; reconhecer o caráter interdisciplinar no estudo  de Equações Diferenciais.

	4. ABORDAGENS TEMÁTICAS

	AULA
	CONTEUDO



	1
	Introdução à modelagem matemática de sistemas físicos.

	2
	Notação e terminologia. Definição de equação diferencial.

	3
	EDOI separáveis e EDOI Lineares

	4
	Modelagem e resolução de problemas com EDO I.

	5
	EDO II: parte homogênea

	6
	EDO II: parte não homogênea

	7
	Modelagem e resolução de problemas com EDO II.

	8
	Exercícios.

	9
	G1

	10
	Transformada de Laplace: definição e construção de tabela.

	11
	Propriedades da Transformada de Laplace.

	12
	Propriedades da Transformada de Laplace.

	13
	Resolução de Equações Diferenciais usando Transformada de Laplace.

	14
	Resolução de Equações Diferenciais usando Transformada de Laplace. Aplicações.

	15
	Séries de potência

	16
	Solução de equações diferenciais via séries de potência

	17
	Solução de equações diferenciais via séries de potência

	18
	G2

	19
	AULA DE REVISÃO GERAL

	20
	ATIVIDADES DE ENCERRAMENTO E SUBSTITUIÇÃO DE GRAU

	

	5.ORGANIZAÇÃO  METODOLÓGICA

Aulas expositivas, Quadro-negro/branco, retroprojetor e transparências, listas de exercícios e notas auxiliares. Disponíveis no site do professor.



	6.  PROCESSOS AVALIATIVOS
PROCESSOS AVALIATIVOS:

G1 – 80% prova, 20% entrega de exercícios.

G2 – 80% prova, 20% entrega de exercícios.

GRAU FINAL:  
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Para aprovação o grau final deve ser maior ou igual a 6. Caso não atinja este grau, o aluno poderá realizar prova de substituição para a G1 ou G2.
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